GESTRA®

Mechaniczne regulatory temperatury System Clorius
bezposredniego dziatania 2
System Clorius , PN16-40 PN 16-40

Wydanie 12/02 | DN 15-300

Przeznaczenie

Do regulacji proceséw grzewczych i chtodniczych w instalacjach przemystowych,
wewnatrzbudynkowych i okretowych. Do pracy z czynnikami ciektymi, gazowymi i
majacymi postac par.

W potaczeniu z termostatem bezpieczenstwa, nadajg sie do stosowania jako ograniczniki
temperatury, wg wymagan normy DIN 3440.

Charakterystyka podzespotow
Zawory:
1. Zawory przelotowe zamykajgce jednosiedziskowe
2. Zawory przelotowe zamykajace jednosiedziskowe, odcigzone, na wyzsze ci$nienia
réznicowe i 0 mniejszym natezeniu przeciekéw.
3. Zawory przelotowe zamykajgce dwusiedziskowe
4. Zawory przelotowe otwierajgce dwusiedziskowe
5. Zawory tréjdrogowe do pracy w uktadach rozdzielajgcych i mieszajacych
Termostaty
O zréznicowanych zakresach wartos$ci zadanych w przedziale od 0°C do 160°C.
Na zyczenie zakresy od —30° do +280°C.
Czujniki
1. Czujniki pretowe do pracy w czynnikach ciektych i gazowych
2. Czujniki spiralne do pracy w czynnikach cieklych i gazowych o podwyzszonej
czutosci
3. Czujniki dla systemoéw wentylacyjnych wyrézniajace sie podwyzszong czutoscig (do
wbudowania w kanaty powietrzne i gazowe).

Dane techniczne zaworéw

Obi T PN Przvi DN Materiat kvs
pis YP | (bar)| FTEY'acze (mm) | korpusu | (m’h)
Zawory zamykajace L1S 16 |[Gwintowane G1%"-1" RG10 0.45-7.5
jednosiedziskowe M1F 16 [Kotnierzowe 15-50 GG25 0.2-30
G1F 25 |Kohierzowe 15-50 GGG40 0.2-30
H1F 40 |Kotnierzowe 15-50 GS-C25 0.2-30
Zawory zamykajace M1FB 16 | Kotnierzowe 25-100 GG25 7.5-125
jednosiedziskowe G1FB 25 [Kotnierzowe 25-50 GGG40 7.5-30
odcigzone H1FB 40 |Kotnierzowe 25-100 GS-C25 7.5-125
Zawory zamykajace L2S 16 | Kotnierzowe 20-50 RG 10 5-30
dwusiedziskowe M2F 16 [Kotnierzowe 20-150 GG25 5-310
G2F 25 |Kohierzowe 20-50 GGG40 5-30
H2F 40 |Kotnierzowe 20-80 GS-C25 5-80
H2F 25 |Kohierzowe 100-150 GS-C25 125-310
Zawory otwierajace LT2SR 16 | Gwintowane G1%"-2" RG 10 2.75-30
dwusiedziskowe M2FR 16 [Kotnierzowe 20-150 GG25 5-310
G2FR 25 |Kohierzowe 20-50 GGG40 5-30
H2FR 40 |Kotnierzowe 20-80 GS-C25 5-80
Zawory trojdrogowe L3S 10 | Gwintowane G1%"-2" RG 10 2.75-30
dwusiedziskowe L3F 10 [Kotierzowe 65-150 RG 10 50-310
odcigzone L3FM 10 | Kotnierzowe 175-300 RG 10 425-1250
M3F 16 | Kotnierzowe 25-65 GG25 7.5-50
M3F 10 | Kotnierzowe 80-150 GG25 80-310
M3FM 10 | Kotnierzowe 80-200 GG25 80-555
M3FM 6 |Kotnierzowe 250-300 GG25 865-1250
G3F 25 |Kohierzowe 25-50 GGG40 7.5-30
G3FM 16 | Kotnierzowe 100-200 GGG40 125-555
G3FM 10 | Kotnierzowe 250-300 GGG40 [865-1250
H3F 40 |Kotnierzowe 25-50 GS-C25 7.5-30 Czujniki termostatyczne
Dane techniczne termostatow  Materiaty czujnikéw temperatura
Typ Zakres wartosci zadanej [°C] Miedz| Stal
2.05 [0-60  30-90 60-120 — 14434
203 10160 Czu!n!k! prt?towe . .
205 10120 20-160 Czujniki spiralne . .
410 |o0-60 30-90 60-120 Czujnik dla systemdéw wentylacyjnych . Dostawa wg naszych Ogéinych

8.09 ]0-120 40-160 Warunkoéw Dostawy
8.18 |0-60 30-90 60-120

Zastrzega sie prawo do wprowadzania

Przytacza Czutos$¢ termostatow zmian konstrukcji i danych
Kotnierzowe wg DIN lub gwintowane BSP V.2-25°C technicznych.
(%"-2"). V.4 -2°C

V.8 -1,5°C
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Szybki dobor regulatorow temperatury

Samoczynne regulatory temperatury

* Pracuja na zasadzie rozszerzania cieczy bez
zadnej dodatkowej energii

* Regulatory typu P

* Niezawodne w kazdych warunkach.

+ Zabezpieczone przeciwko nadmiernej
temperaturze

Zawory regulacyjne

Wszystkie nasze zawory regulacyjne spetniajg

wymagania dotyczace szczelnosci gniazda wg

VDI/VDE 2174, tzn. przeptyw przez zamknigty

zawor jest mniejszy niz procent petnego

przeptywu przedstawiony w ponizszej tabeli.

Rodzaj zaworu Maks. przeciek
gniazda

Z pojedynczym gniazdem 0,05%

Z pojedynczym 0,05%

zréwnowazony

Z podwojnym gniazdem 0,5%

Tréjdrozne . 0,5%
Informacje o charakterystykach przeptywu

znajduja sie na arkuszach danych po-
szczegdlnych zawordéw. Zawory regulacyjne
moga zostaé dostarczone z certyfikatami z
wiekszosci  towarzystw  klasyfikacyjnych.
Zawory>80 mm powinny byé montowane w
pozycji poziomej w celu zminimalizowania
zuzycia i w konsekwencji przedtuzenia czasu
pracy zaworu. W przypadku wysokich
temperatur nalezy stosowac¢ chtodniczke (zob.
wykres 3).

Dob6r rozmiaréw regulatorow

Informacje ogdlne

Wykresy zostaty opracowane w celu otrzy-
mania optymalnej kombinacji zaworu i
termostatu itp.

W celu zabezpieczenia stabilno$ci w uktadzie
regulacji zaleca sie:

Zawor musi by¢é dobrany pod wzgledem
Srednicy zgodnie z obcigzeniem oraz ci-
$nieniem — dobranie zbyt duzego zaworu i
odpowiadajagcego mu  duzego  zakresu
proporcjonalnosci (PB), moze spowodowaé
niestabilng regulacje.

W przypadku regulacji termostatycznej z
duzymi zmianami obcigzenia nalezy unika¢
matego zakresu proporcjonalnosci. Zakres
proporcjonalnosci (PB) jest obliczany jako
znamionowy skok zaworu (mm) podzielony
przez wzmocnienie termostatu (mm/°C) =
dwie ostatnie cyfry opisu typu termostatu V.
Zalecamy obliczanie PB.

Przyktad: Zawér typu 20 M1F (znamionowy
skok zaworu 6,5 mm) z termostatem typu
V.4.05:

PB =6,5/0,5=13°C
Doswiadczenie pokazuje, ze najczesciegj
zalecang jest wartos¢ PB z pola zielonego
tabeli: 8 -13°C:
Zmiana
obciazenia

(PB

s A

o SCRP ol

Zakres Desen

proporcjonalnosci

Gdy zawory stosowane sg w mieszkaniach, w
celu unikniecia hatasu, jak réwniez
nadmiernego zuzycia, dobdr wielkosci spadku
ci$nienia Apy przez zawor regulujacy dla wody
nie powinien przekracza¢ 1 bara. W
przeciwnym przypadku regulacja powinna
zostaé roztozona na wigksza liczbe zaworow.
Apy musi wynosi¢ co najmniej 10 % catkowi-
tego spadku ci$nienia w ukfadzie regulacji.

Uktad regulacji z zaworem przelotowym
powinien by¢ dobierany tak, aby spadek
ci$nienia na zaworze (Apa->g) wynosit 30 -
50% catkowitego spadku cisnienia uktadu
regulacji (Apa->g + Aps->a), rys. 1.

>

Rys. 1

Uktad regulacji z zaworami tréjdroznymi
powinien by¢ dobierany tak, aby spetniali
nastepujace wymagania:

1. Spadek ci$nienia na przelocie zaworu A
oraz AB (Apa->as) jest wiekszy niz 50%
spadku cisnienia na przekroju C-A (Apc->a),
rys.2i3.

2. Spadek cisnienia na przekroju C-A (Apc->a)
powinien wynosi¢ mniej niz 25% cis$nienia
pompy H, rys. 2i 3.

3. Spadek cisnienia na przekroju C-A (Apc->a)
powinien by¢ réwny spadkowi ci$nienia na
przekroju C-B (Apc->g), rys. 21i 3.
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Uktad regulacji dla wody
Wymagany jest nastepujacy dobér
parametrow:

1. Maksglmalny przeptyw wody:
G m’/h (np. G = 3,0 m*/h).

2. Spadek ci$nienia na zaworze Apy w barach
przy G m*h (np. Apy. =0,1 bar).

3. Spadek cisnienia Ap. w barach, przy
zamknigtym zaworze (np. Ap. = 5,0 bar).

4. Ci$nienie pracy systemu wynosi p baréw
(np. p = 8,0 bar).

5. Temperatura pracy systemu T w °C (np. T
90°C)

6. Zmiany obcigzenia systemu (np. $rednie
pole zielone)

Na wykresie 1, prawidlowy rozmiar zaworu
okreslony jest przez przeciecie linii dla
przeptywu G oraz spadku ci$nienia Apy (np.
zawor 32 mm).

Wymagany zakres proporcjonalnosci (pole
zielone) oraz maksymalne cisnienie Ap. przy
ktéorym zawér jest zamykany, decyduje o
wyborze termostatu itd., ktéry mozna znalez¢
z tabeli - np. 32 mm zawér z pojedynczym
gniazdem + termostat V.8.09 (Ap. = 6,8 bar) -
lub 32 mm zawér M3F + termostat V.4.10
(ApL= 12 bar).

Dla uktadéw chiodzacych, z termostatem V
powinny by¢ zawsze stosowane zawory
odwrotnego dziatania typu L2SR M2FR, H2FR
lub G2FR. Zob. arkusz danych.

Uktad regulaciji dla pary
Dla pary powinny by¢ stosowane tylko zawory
przelotowe.
Parametry wymagane przy doborze zaworu:
1. Maksymalny przeptyw pary: G t/h

(np. G =1,5t/h.).
2. Cisnienie wlotowe bezwzgledne (para

nasycona) p, baréw (np. p, = 10 bar).
3. Temperatura pary T przy p, baréw

(np. T =179°C).
4. Zmiany obcigzenia systemu

(np. $rednie = pole zielone). Na wykresie 2,

pionowa linia dla rzeczywistego cisnienia
wlotowego p1 powinna przecia¢ sie z linig dla
0 = 0,42 (lub ponizej, jezeli okreslone zostato
mniejsze ). Przeciecie pomiedzy linig
pozioma od tego punktu, a linig przeptywu G
lezy w polu optymalnego rozmiaru zaworu (np.
zawor 40 mm).
Wymagany zakres proporcjonalnosci (pole
zielone) oraz maksymalne cisnienie Ap, przy
ktérym  nastepuje = zamknigcie  zaworu,
decyduja o doborze termostatu, ktéry mozna
odnalez¢ w tabeli - np. zaw6r zréwnowazony z
pojedynczym gniazdem M1FB + termostat
V.8.09 (Ap. = 11 baréw).

Materiat zaworu

Materiat zaworu dobiera sie z wykresu 3 w
punkcie przeciecia linii aktualnej temperatury i
cisnienia.

Uktad regulacji dla innych mediow
Uktady olejowe dla lepkosci oleju:

videStl< 35 4/ G/ Ap

powinny by¢ dobierane tak, jak ukiady dla
wody. Przeptyw G jest mierzony w m*/h. Jezeli
bedzie mierzony w kg/h., przed
zastosowaniem wykresow G bedzie
podzielony przez gestosc¢ oleju (w kg/m3).

Przy doborze dla innych uktadéw olejowych -
lub systeméw dla innych mediéw - nalezy
skontaktowac sie z nasza firma.

Sposob zamawiania regulatoréw

Zawory regulacyjne

Przy zamawianiu zaworéw regulacyjnych
powinny zosta¢ podane $rednice zawordow
oraz ich typ:
Przyktad

25|M |1 |F |B

Srednica zaworu
4(15/4) do 300 mm

L = Zawér z brazu arm. (spiz)
M = Zawér zeliwny

G = Zawor z zel. sforoidaln.
H = Zawor ze staliwa

1 = Z pojedynczym gniazdem
2 = Z podwéjnym gniazdem
3 = Trojdrozny

S = Konce gwintowane
F = Konce z kotnierzem

B = Zréwnowazony (odciazony)
M = Dla silnika MT50M
R = Odwrotnego dziatania

Termostaty typu V

Przy zamawianiu termostatéw nalezy poda¢
nastepujace dane:

Rodzaj termostatu (np. V.4.06)

Zakres temperatury (np. 0-120°C)
Dtugosé¢ kapilary (np. 3 m)

Materiat kapilary (np. miedz)

Typ czujnika (np. czujnik ze zbiornikiem)
Materiat czujnika (np. miedz)

Zobacz tez arkusze danych nr:

3.4.01 Termostaty V

3.9.01 Regulatory réznicowe cisnienia

4.6.xx Regulatory elektroniczne 2/5



Wykres dla wody
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15/4 | 15/6 [ 15/9 [ 1512 | 15 [ 20 | 25 [ 32 | 40 [ 50 | 65 | 80 [ 100 | 125 [ 150 [ Srednica zaworu w mm
Max. ci$nienie w bar (Ap,), przy ktérym nastepuje zamkniecie zaworu regulacyjnego Typ zaworu 3) Sitownik
ORI Aok RO —-3——2 L1S Gniazdo pojed. | Typ
O R B OB RIS S—4+8—1—69 M1F, G1F, H1F V.2.05 2)
S0P 3.5 25 L2S Gn. Podw.
9S8 L P " VA a3 T3 M2F, G2F, H2F
B I RGBS 4)L3S 3-drog.
AR 5) L3S (200 N)
QSR BXPRALR (KBS BB DB L1S Gniazdo pojed. | Typ
LT S RS 5 28 18 14 MA1F, G1F, HAF V.4.05 2)
35 12| 88 65 M/G/H1FB Gn. Poj. zrown. | TD-58
SRT—A6 25 24 +4—1—9-9—1—731+571381907— 25, MIG/H2F Gn. Podw. TD-66-4
/1//9’/ $ade (o Setimm: w4 92 6,0 6,0 12 37 29 4)L3S, L3F 3-drog.
5% ’ 10 10 5,2 5.2 33 29 21 5) L3S, L3F
EV ] L] 2 68 | 64 | 3+ 20 4) M3F
49 46— 4—1—FF 4) G3F, H3F
14 10 8 6.3 L3 2.9 21 5) M3F, G3F, H3F (400 N)
T L A, L1S Gniazdo pojed. | Typ
YU I A ALY RS RRIRIAE: M1F, G1F, H1F V.4.10 2)
SRR RSRRAKK! M/G/H1FB Gn. Poj. zrown. | TD-58
AR e RIS BT T’ 27 1 25, M/G/H2F Gn. Podw. TD-66-4
858,532 T S St B 4)L3S, L3F 3-drog.
LY, 63 RIBBRS RSB IRALTALS 5) L3S, L3F
G L Grsonss e s QUK 4) M3F
s S or o T ason)
X HOIK HOCPHEN X 3 ]
R B 89700 A8 1 A8 A SSRGS L1S, MGHIF__| Gn. Pojed. Typ
ORS00SR GRIPIRIRRIS 10 74 M/G/H1FB Gn. Poj. zréwn. V.8.09 2)
A SRS BB 17 TT a3 25, M/G/H2F Gn. Podw. TD-66-8
8 A IR 05,0 50 4) L3S, L3F 3-drog.
B2, SN0 82 % 02 o 23232 5) L3S, L3F
80,0 ~§ RABRRNS 10 6 #3— 4) M3F, G3F, H3F
R RRRERLBIIN v 33 21— 5) M3F, G3F, H3F (800 N)
U S AT AT ) YL, L1S, MIG/H1F Gniazdo pojed. | Typ
G T A A, M/G/H1FB Gn. Poj. zrown. | V.8.18 2)
T80 8 A8 R A A 3 U L2S, MIG/H2F Gn. Podw. TD-66-8
A G A A A A A ARBPXN 4) L3S, L3F 3-drog.
B BR B2 R 28 2 RSREEEE ©) L3S, L3F
A8 35 22 8 [ 38887 REEIIASER] 4) M3F, G3F, H3F
A8 A8 BB R B B REBRRIERRN 5) M3F, G3F, H3F (800 N)
16 16 16 16 16 10 L1S Gniazdo pojed. Sitownik
40 | 40 | 40 | 40 25 12 8 45 M1F, G1F, H1F VB
22 20 M/G/H1FB Gn. poj. zrown. | VBA
40 | 40 | 40 L2S, MIG/H2F Gn. podw.
16 16 16 16 4)L3S, L3F 3-drog.
22 | 19 | 10 10 5) L3S, L3F
16 16 4) M3F
40 37 4) G3F, H3F
14 10 5) M3F, G3F, H3F (600 N)
40 | 40 | 40 | 40 [ 40 [ 27 18 10 | 68 | 53 L1S, MIG/H1F Gniazdo pojed. | Sitownik
22 20 14 12 10 [7/38 M/G/H1FB Gn. poj. zrown. | 3)
40 | 40 | 40 | 40 | 40 | 25 | 2517 | 25/4 | 1977 | 16/5,3 | L2S, MIG/H2F Gn. podw. Y
10 10 10 10 10 10 10 10 10 | 10/2 | 10/04 | 4) L3S, L3F 3-drog. AV
22 | 19 ] 10 10 [ 62 | 62 | 33 [ 29 | 21 | 32 | 32 [5)L3S,L3F SM5
40 | 40 | 40 | 40 16 10 10 | 10/2 | 9,4/04 | 4) M3F, G3F, H3F
14 10 8 6,3 4 29 | 21 | 33 | 21 [5)M3F, G3F, H3F (1200 N)




Wykres dla pary
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Natezenie przeptywu G kgih
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Wykres 2
Natezenie przeptywu G-t/h

n v oo

15/4 [ 15/6 1 15/9 [ 1512 [ 15 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 [ 50 | 65 | 80 [ 100 [ 125 [ 150 [ Srednica zaworu w mm
_Max. ciSnienie w bar (Ap,), przy ktorym nastepuje zamkniecie zaworu regulacyjnego Typ zaworu 3) Sitownik
R RS R ——.] L1S Gniazdo pojed. | Typ
ORBERINK o % 30 (1§ VRS ) M1F, G1F, H1F V.2.05
o e At e s 4 M2F, G2F, H2F | Gn. podw. (200 N)
% :::: o3 2 —T-T 4T L1S Gniazdo pojed. Typ 2)
3 5D e % X 4.1 1 ) 0.8 VR M1F, G1F, H1F V.4.05
L 1Z 8T LW 4 M/G/H1FB Gn. poj. zréwn.
202420 37 [ 34 | 65640 20 +8 M2F, G2F, H2F | Gn. podw. (400 N)
YL A8 AT L1S Gniazdo pojed. | Typ 2)
VLU AW LA, HRRORS M1F, G1F, H1F V.4.10
A5 BB M/G/H1FB Gn. poj. zrown.
757 BRI 65 1—4#9—+20—+—+8 M2F, G2F, H2F | Gn. podw. (400 N)
N6 5 A6 RG] L1S Gniazdo pojed. | Typ 2)
88 8T R, % R BT HBIIS M1F, G1F, H1F V.8.09
505 X 0 SR % 674 4-3 M/G/H1FB Gn. poj. zréwn.
T R S 19——+6——F6——64 M2F, G2F, H2F__| Gn.podw. (800 N)
M A8 A8 e AN L1S Gniazdo pojed. | Typ 2)
A8 1 8788735, 80, % B 5% M1F, GIF, H1F V818
A8 LI 1Y, M/G/H1FB Gn. poj. zrown.
G I AU A Y LD M2F, G2F, H2F | Gn. podw. (800 N)
16 16 16 16 16 L1S Gniazdo pojed. Sit.elektr.
40 40 40 40 40 26 17 9,8 58 4,3 M1F, G1F, H1F V,AVi
18 14 11 8,7 6,4 | 5128 M/G/H1FB Gn. poj. zréwn. SM5
40 | 40 40 | 40 40 25 | 2516 | 25113 | 19/6 | 15/44 | M2F, G2F, H2F | Gn. podw. (800 N)
1) Ponieyva? ApL normalnie maleje przez Wykres dla doborg zaworoéw dla pary dotyczy Przegrzanie Wzrost przeplywu o
wzrost cisnienie wlotowego ps, wszystkie parze nasyconej. W przypadku pracy 10°C 1%
wartosci Ap. dla wody sg obliczane dla regulatora z parg przegrzang, warto$¢ 50°C 5%
pi=Ap,, a dla pary jako maksymalne natezenia przeptywu nalezy zwiekszyé o 100°C 9%
dopuszczalne ci$nienie wlotowe warto$¢ procentowa podang obok.
(Zr:xjgr':méme) na  podstawie prozni  za Zaleznos¢ cisnienie/tempertaura Wykres 3
Dla zaworéw 15/4 oraz 15/6, gdzie Apy o — ,
wzrasta przez wzrost cisnienia wlotowego (py PN40GS-C25 (H1,H2,H3) —]
jest minimalne przy Apy=0) Ap. jest w obu —~
przypadkach obliczane jako maks. “‘h\
dopuszczalne ci$nienie wlotowe p; przy —
Apy=0) 30 ~
1""‘"—-..._‘_
2) Kod koloréw (PB) jest wazny tylko dla 25 T
termostatéw. Inne rodzaje oznakowania PN 25 GS-C 25 (H 2) 24
odnoszg sie do roéznicowych regulatoréw
ci$nienia - z tymi samymi wartosciami tabela- 20
rycznymi. 2N 16IGG-25 M1, M 2) (M 3) (T2 18
3) Wartosci tabelaryczne poprzedzone kreska PN 16Rg 10(L 1,L2) T .,___: =
uko$ng (np. 4.9/0.5) odnoszg sie do silnikow 1 I 1 fio —
ze sprgzynowym powrotem - w przypadkach 107PNT0  spz 1L 3).15-150 mm 12 (il
kiedy Ap,. jest redukowane. . | Zeliwo (M 3), 80-150 mm =
=
4) Wartosci tabelaryczne wazne dla zaworéw T
mieszajacych, regulowanych przez zamykanie
otworu przelotowego A(2) - oraz dla zaworéw 0 ,
rozdzielajgcych, regulowanych przez otwie- 0 120 150 200 225 250 %00 ss0°c
ranie otworu przelotowego B(3). Zob. réwniez
uwage 5).
Zakres temperatur: 0°C - 150°C 150°C - 250°C 250°C - 350°C
Termostat skierowany w dét: Bez chtodniczki Chiodniczka KS-4 Chiodniczka KS-5/KS-6
Termostat skierowany do gory: Bez chtodniczki Nie stosowa¢ Nie stosowa¢ 4/5




) GESTRA Polonia spétka z o.o.
System Clorius —
2 on 1640 FLOWSERVE  §0.172 Gdarisk, ul. Schuberta 104
DN 12.300 Corr iin tel. (0-58) 306-10-10 fax: (0-58) 306-33-00
e-mail: gestra@gestra.pl
Wymiary i masy zaworow
Typ Srednica 15 20 25 32 40 50 65 80 100 150
(stary typ) %" %" 1” 1% 1% 2
L1S L L1S L 75 87 99 113 129 153 L2s 20 25 L2s
: Srednica H 60 62 62 |76 113 116 L 90 100 Srednica 15
- 15 H1 20 23 25 53 63 66 H 82 80 20, 25
20 H1 48 53 32,40
25 kg 07 08 11 16 29 38 kg 1,0 1,0 50
L2SR — L 75 87 99 113 129 153
E ﬂ : H 40 42 46 53 62 66
: H1 80 80 80 80 90 94
= kg 10 10 10 15 30 40
L3S L 110 110 | 140 140 185 185 Srednica
L1 70 70 95 95 25
H 55 55 140 140 145 145 32
H1 55 55 80 80 105 105 40
kg 10 10 |44 44 83 77 50
M1F L L 130 150 160 180 200 230
G1F - H 80 85 95 105 110 125
(15-50mm) 4 H1 60 65 70 75 85 95
= M1F Kg 3,1 42 55 81 97 14
:  G1F Kg 3,1 42 55 81 97 14
&1 H1F Kg 34 46 61 90 108 155
M1FB L L 160 180 200 230 290 310
G1FB £ H 180 195 205 225 260 275
(25-50mm) H1 70 75 85 95 110 115
H1FB =  MI1FB Kg 6 9 13 16 23 38
: G1FB Kg 6 9 13 16
Gi H1FB kg 6 9 13 16 23 38
M2F &1 Sredn. L 150 160 180 200 230 290 310 |350 400 400 Sredn. L
G2F [ 20-80 H 85 95 105 110 125 135 145 | 180 200 234 100 £
(20-50mm) H1 70 77 82 92 102 120 165 |209 224 244 125 L+
H2F Kg 5 65 9 11 16 21 37,5 |32 49 70 150 z
Kg 5 65 9 11 16
kg 5 65 9 11 16 21 35 38 736 76 Gl
M2FR L 150 160 180 200 230 290 310 |350 400 400 Sredn. L
G2FR H 63 70 75 85 95 110 155 | 142 157 177 100 .
(20-50mm) H1 112 117 151 155 169 180 195 |234 254 288 125 *
H2FR Kg 5 65 9 11 16 21 37,5 |39 75 77 150
Kg 5 65 9 11 16 *
Kg 5 65 9 11 16 21 35 44 80 83
L3F L 240 260 350 400 400
L1 120 130 175 240 240
H 170 180 190 240 240
H1 120 125 145 180 180
kg 225 30 55 86,5 95
M3F L 160 180 200 230 290 |310 350 400 480 M3F
(25-65mm) L1 155 175 240 270 S
G3F, H 130 150 160 190 220 |177 192 241 276
H3F H1 70 75 85 95 110 | 127 141 171 189
(25-50mm) kg 7 10 14 18 26 35 48,3 785 111
Zawory tréjdrozne Typ M3FM (80-300), G3FM (100-300) L3FM
Dla silnikéw MT-50M Sredn. | 80 100 125 150 175 200 250 300 |175 200 250 300
L L L 310 350 400 480 550 600 850 850 |550 550 850 850
L1 155 175 240 270 300 325 450 450 |300 300 450 450
H 117 132 181 216 200 238 305 305 |235 235 305 305
H1 127 141 171 189 200 238 305 305 |235 235 305 305
MT-50 kg 35 49 79 111 155 189 385 374 |[171 179 450 460
Wymiary i masy termostatow
Cu Czujnik miedziany Typ V2.05 Typ V.4.05 Typ V.4.10 Typ V.8.09 Typ V.8.18
St Czujnik ze stali nierdz. Cu St Cu St Cu St Cu St Cu St
Cylinder A 305 305 385 385 385 385 560 560 560
regulacyjny B 405 405 525 525 525 525 740 740 740
< Zakresy ustawien 0-60 0-120 0-60 0-120 0-60
1 Dla termostatéw 30-90 40-160 30-90 40-160 30-90
Masa: Standardowych w °C 60-120 60-120 60-120
Zob. ponizej Na zapytanie zakres regulacji od —-30°C do 280°C
Czujniki z potaczeniami BSP C 210 190 390 380 490 515 710 745 800
® i D 235 170 235 250 325 325 425 435 810
E 22 22 22 22 28 25 28 25 34
e F 49 49 49 49 49 49 49 49 49
l_ G Y 4 17 17 17 17 2’ 2’ 2’
. H 2’ 2’2 7 2’ 2’ 2’ 2’ 2’ 2’
Zpot. G Kg 1,8 1,8 2,6 2,6 3,3 3,3 6,3 6,3 73
Zpot. H kg 2,3 2,3 3,1 3,1 3,8 3,8 6,3 6,3 7,3
Czujniki z kotnierzem dla kan. pow. F 49 49 49 49
1'E | 420 420 420 420
L 60 60 60 60
l M 95 95 95 95
- kg 1,8 2,6 3,3 5,8
Moga by¢ dostarczone inne czujniki i potaczenia. Kapilara z: miedzi: 3-6-9-12-15-18i21m,
ze stali nierdz.: 3-45-6-75-9-105-12-135-15-16,5i 18 5/5



